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Datové struktury a algoritmy

Opakovani: Priklad na rekurzi

Meéjme rekurzivni funkci fff definovanou nasledovné:
void fff(int x) {
if (x < @) return;
abc(x);
fff(x-1);
fff(x-2);
}

Necht je funkce fff volana s parametrem 2, tj.: fff(2);. Funkce abc(x) je pak
celkem volana (plati prave jedna z moznosti):

a) 1 krat
b) 3 krat
c) 4 krat
d) 7 krat
e) 8 krat
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Strom rekurzivniho volani funkce fff vidime na obrazku (neni soucasti zadani
ulohy). S
void fff(int x) {

if (x <0) return;

abc(x);

fff(x—1);

fff(x—2);

}

V kazdém uzlu je vepsana hodnota parametru x pri odpovidajicim volani
funkce fff(x). Pri volani, kdy je hodnota x je mensi nez 0 (x =—1 nebo x =-2),
nastava okamzity navrat z funkce fff a funkce abc v takovém pripadé jiz volana
neni. To znamena, ze funkce fff bude volana jen v bilych uzlech stromu na
obrazku, jez jsou dohromady 4. Plati varianta c) 4x.

B6B36DSA, 2017, Lekce 4, 3/69



Datové struktury a algoritmy

Priklad na indukci

* Dokazte indukci, Ze konvexni obdlka n > 2 bodl ma nejvyse n hran?
Pomucka: Konvexni obalka n bod{ je nejmensi mozny konvexni k-Uhelnik,
ktery obsahuje vSech n bod(. Konvexni k-uhelnik je takovy k-uhelnik, kde
pokud vezmeme libovolné dva body a spojime je, tak cela spojnice lezi
uvnitr tohoto utvaru.

Konvexni mnoziny Nekonvexni mnoziny
(usecka AB nelezi
D cela v této mnoziné)
e =
D

Karel Richta a kol. (FEL CVUT) Zaklady razeni B6B36DSA, 2017, Lekce 4, 4/69




Postupujeme indukci podle poctu bodu n:
Pocatecni krok:

— nejmensi smysluplné n je 3, kdy konvexni obal tfi bodll ma pravé 3 hrany (tvori
trojuhelnik).
Indukéni krok spociva v ovéreni, ze pokud ma konvexni obal n bodu
nejvyse n hran, pak po pridani dalsiho bodu bude mit nejvySe n+1 hran.
Mohou nastat tri situace:

— novy bod padne dovnitf konvexniho obalu. Pak se ale pocet hran konvexniho obalu
nezméni a plati, Ze konvexni obal n+1 uzld ma nejvyse n hran (zde dokonce jen n).

— Pokud by novy bod padnul pravé na hranici konvexniho obalu, pak rozdéli nékterou
hranu na dvé a konvexni obal n+1 uzlG bude mit nejvyse n+1 hran.

— Posledni pfipad je, kdyz novy bod lezi mimo plvodni konvexni obal. Novy konvexni obal
vytvorime tak, Ze ke stavajicimu obalu pridame dvé hrany, tvorici te¢ny soucasného
obalu a vypustime plvodni ¢ast obalu premosténou novou dvojici. Vypusténa ¢ast ma
nejméné jednu hranu, Cili pfidanim dvou novych a vypusténim jedné staré pridame
nejvyse jednu hranu (mUzZeme ale také nepridat Zzadnou, nebo dokonce jejich pocet
zmensit, pokud ma plvodni spojnice dvé a vice hran).

g.e.d.
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Datové struktury a algoritmy

Priklad na dobu vypoctu

Ktery z nasledujicich dvou fragmentt programu probéhne rychleji? Kolikrat
bude v kazdém z reSeni proveden prikaz sum += i+j, tj. télo cyklu?

int n = 100;
int sum = 9;
for (i = 0; 1 < n; i++)

for (j =0; j < i; j++)
sum += i+j;
int n = 75;
int sum = 9;
for (i = 0; 1 < n; i++)
for (j = 0; j < n; j++)
sum += i+j;
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* V prvnim fragmentu probéhne vnéjsi cyklus int n = 100;
100-krat, vnitfni vSak probéhne nejprve 0-krat, | int sum = @;
pak jednou, dvakrat a nakonec 99-krat. Télo for (1 =65 1 < nj i++)
vnitrniho cyklu se tedy provede: For (3 =05 3 <15 J++)
Y yp ) sum += i+j;
O+1+2+..+99=(100/2)*(0+99) =
=50 * 99 = 4950-krat.
* Ve druhém fragmentu neni pocet provadeéni

PR int n = 75;
vnitfniho cyklu zavisly na proménné vnéjsiho int sum = 0;
cyklu, vnéjsi cyklus probéhne 75-krat a v jeho for (i = 0; i < n; i++)
téle pokazdé prob&hne vnitini cyklus rovné? for (J =05 J < n; J++)

75-krat. Celkem se tedy télo vnitfniho cyklu sum += 1+3;
provede: 75 * 75 = 5625-krat.

* Rychleji probéhne prvni fragment.
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Datové struktury a algoritmy

Priklad na asymptotickou slozitost

Substitucni metodou ovérte, zda pro:

n 2
T(n) = {2T(L4J) +n“pronz=4
pron <4

plati, ze: T(n) € O(n?).
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Datové struktury a algoritmy

Priklad na asymptotickou slozitost

Substitucni metodou ovérte, zda pro:

n 2
T(n) = {2T(L4J) +n“pronz=4
1 pron <4

plati, ze: T(n) € O(n?).

Reseni:
Z definice O(T(n)) musi platit: 3¢ >0 3ny ¥n > ng : T(n) < ¢-n”. To chceme dokazat indukei pro
libovolne n.

Pocateéni krok: Pro n = 1 trivialné plati, ze T(1) = 1 € O(1°) = O(1). Obdobné ovéfime i pro n €{2,3,4}.
Indukéni predpoklad: Necht dokazovany vztah plati pro instanci o velikosti LEJ , tj. T{L%J) < c-LEJ 2
Indukéni krok: Provedeme substituci, odstranéni dolni celé ¢asti a dalsi upravy:

Tin)=2T( 2 )+ n? <2l 2124 n2 <2e(2 ) +n2 = (5F) nP<en’

, , . 8
Posledni nerovnost plati pro vsechnanac= o
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Datové struktury a algoritmy

Priklad na asymptotickou slozitost

Zjistéte asymptotickou slozitost:
T(1)=1
T(n) = 2T(n/2) + n?

mistrovskou metodou (pomoci Master teorému). Peclivé zkontrolujte a
zapiste vSechny predpoklady této vety!
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Abychom mohli pouzit mistrovskou vétu, musi mit rekurzivni rovnost spravny
tvar:

T(n) = aT(n/b) + f(n)
To zde plati pro a=2 a b=2. Pak musime porovnat:
n'82 (tj. n) a n2.

Ztejmé f(n) = n2 = Q(n'82*¢) = Q(n1*1) = Q(n?), pro e = 1 > 0. To by ukazovalo na
tfeti variantu mistrovské véty, ale musi jesté platit:

a * f(n/b) < c * f(n) pro pro néjaké c < 1 a dostatecné velka n.
Dosadime-li za a, b a f(n):

2 *f(n/2) < c * f(n) pro dostatecné velka n, tj.:

2 *(n/2)? =n?/2 < c * n?ato plati napft. pro c=1/2.
Plati tedy treti moznost mistrovské véty a T(n) = O(f(n)) = ®(n?).
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Meéjme parcialné usporadanou mnozinu (poset) M, kde usporadani je
binarni relace £ < M x M, ktera je reflexivni, tranzitivni a antisymetricka.
Definice problému razeni:

Na vstupu je posloupnost prvkl z M; cilem je najit takovou posloupnost
prvkd z M, pro kterou plati dvé zakladni kritéria:

— vystupni posloupnost je serazena a

— vystupni posloupnost je permutaci puvodni posloupnosti (obsahuje
tedy stejnd data, jen v jiném poradi).

Z hlediska razeni se vstupni data ¢asto chapou jako soubor dvojic
klic—hodnota, pficemz po serazeni je posloupnost kli€d monoténni,
zatimco na pripojené hodnoty se pfi fazeni nebere zretel. Pri existenci
nékolika polozek se stejnym klicem se vSak podle poradi odpovidajicich
hodnot rozlisSuji stabilni a nestabilni algoritmy. V definici relace usporadani
< se pritom bere ohled pouze na klice prislusnych hodnot.

B6B36DSA, 2017, Lekce 4, 12/69



B6B36DSA, 2017, Lekce 4, 13/69






Razeni bez vyuZiti porovnani (adresni fazeni: radix-sort,
bucket-sort)

Razeni vyuZivajici porovnani (asociativni fazeni):
— Nevyvazené déleni razené posloupnosti:

e DUraz na analyzu (fazeni primym vybérem:
selection—sort)

e DUraz na syntézu (fazeni primym zatfidovanim:
insertion-sort)

— Vyvazené déleni razené posloupnosti:
e Dlraz na analyzu (fazeni délenim: quick-sort)

e Duraz na syntézu (fazeni sluCovanim: merge-sort)
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e Navvrhné,te a’rv)opiéte algoritmus pro
serazeni balicku karet.

-

-

~

« Smite pouzivat jen jednu ruku a v ni smite drzet vzdy
nanejvys jednu kartu.

« Béhem fazeni muzete (a musite) odkladat karty do
nékolika pomocnych balicku.

« /Z kazdeéeho baliCku je videt a je znama pouze
hodnota vrchni karty.

-

L nejmensiho pocCtu pomocnych balicku.

Ukolem je sestavit algoritmus tak, aby vyuZival co
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Datové struktury a algoritmy

SELECTION-SORT
razeni primym vybeérem
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SELECTION-SORT
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SELECTION-SORT
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SELECTION-SORT
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Datové struktury a algoritmy

Pseudokod pro SELECTION-SORT

SELECTION-SORT(A) * Algoritmus udrzuje invariant, ze
n = A.length na zacatku kazdé iterace ve
for j = 1ton—1 vnejsi smycce pro j obsahuje
smallest = j podpole A[1..j-1] j-1 nejmensSich
fori = j + 1ton elementu v poli A[1..n] a tyto
if Ali] < Al[smallest] elementy jsou sefazeny podle

smallest = i
exchange A[j] with A[smallest]

velikosti.

* Po prvych n-1 krocich podpole
A[1..n-1] obsahuje n-1
serazenych elementd.

* Proto element A[n] musi byt
nejvétsi element.
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Datové struktury a algoritmy

SELECTION-SORT

for (j 0; j < n-1; j++) {

smalest = j;

for (i j+1; i < n; i++) {
if (a[i] < a[smalest]) {

smalest = 1i;

}
}
min = a[smalest];
a[smalest] = al[j];
al[j] = min;

// select min

// exchange min

Karel Richta a kol. (FEL CVUT)

Zaklady razeni
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Datové struktury a algoritmy

Plati pozadovany invariant?

for (J = 0; jJ < n-1; j++) {

// tady musi platit, Ze zacatek do j-1 je serazen
smalest = j;
for (i = j+1; i < n; i++) {
if (a[i] < a[smalest]) { smalest = i; }
}

min = a[smalest]; a[smalest] = a[j]; a[j] = min;

., | FFRRRRELETEL]

Pro n=1 to zfejmé plati (trivialné).

Predpokladejme platnost pro 1 < k < n a dokazme indukci platnost pro
k+1.

N

-~

alj] >=alj-1]

.

|
Kk j n-k
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Datové struktury a algoritmy

Plati pozadovany invariant?

for (j =0, j < n-1; j++) {
// tady musi platit, Ze zacatek do j-1 je serazen

smalest = j;
for (1 = j+1; i < n; i++) {

if (a[i] < a[smalest]) { smalest = i; }
}

min = a[smalest]; a[smalest] = a[j]; a[j] = min;

* Pro n=1to zfejmé plati (trividlné).

* Predpokladejme platnost pro 1 < k < n a dokazme indukci platnost pro
k+1.

Pomucka: o rRlUlIZTFE !

* jsenemeéni FFFF'--

* alj]>=a[j-1] T S %\z—/
“ Kk i nk
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SELECTION-SORT
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SELECTION-SORT
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SELECTION-SORT
Shrnuti

Celkem 1 2 _ ,
testd ] [ E(n - =6 }
=) T

Celkem 1 -
operaci E(n -n) + 3(n-1) =06(n?

Asymptoticka slozitost SELECTION-SORT je ©(n?)
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Datové struktury a algoritmy

INSERTION-SORT
razeni primym vkladanim
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INSERTION-SORT
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INSERTION-SORT
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INSERTION-SORT
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Datové struktury a algoritmy

INSERTION-SORT

for (j =1; jJ < n; j++) {
// £ind & make
// place for al[j]
insVal = a[j];
i=3j-1;
while ((i >= 0) && (a[i] > insVal)) {
a[i+l] = a[i];
i--;
}
// insert al[j]
a[i+l] = insVal;
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Abychom zjistili, ze algoritmus vzdy dava korektni vysledky,
zpravidla dokazujeme invariant algoritmu.

Invariant pro INSERTION-SORT: Na zacatku kazdé vneéjsi
iterace pro j obsahuje podpole A[1..j-1] j-1 nejmensSich
elementu v poli A[1..n] a tyto elementy jsou serfazeny podle
velikosti.

Musime dokazat 3 véci:
— Pocatecni krok (initialization): Invariant plati pred prvni iteraci.

— Indukéni krok (maintenance): Pokud invariant plati pred iteraci,
zUstane v platnosti i po iteraci (pred dalsi iteraci).

— Terminace: Algoritmus musi po konecném poctu iteraci skoncit.

Tyto vlastnosti zajisti, ze algoritmus je korektni.
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Pocatecni krok (initialization): pfed prvni iteraci je j = 1. Proto
podpole o jednom prvku a[0] je trivialné serazeno.

Indukéni krok (maintenance): V podstaté se jedna o invariant
vnitfniho cyklu (while). Pfedpoklad je, ze a[0..j-1] je sefazeno.
Vybrany prvek a[j] je zatriden do tohoto useku pred nejblize vetsi
prvek. Zrejmeé tedy bude po jeho vlozeni serazen i usek af0..j].
Terminace: Vnejsi cyklus skoncCi, kdyz | > n, tj. ] = n. Navic je usek
a[0..n] serazen vzestupneé.
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INSERTION-SORT

[Krokk ]

a l )
JJJ IA J D Z |E
—
uwum
N l, =
testu+1 = presunu
testu ....... 1 nejlepsi pripad
K nejhorsi pripad
(k+1)/2 prumérny pripad
presunu ....... 2 nejlepsi pfipad
k+1 nejhorsi pripad
(k+3)/2 prumeérny pfipad
\_ /
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INSERTION-SORT

Shrnuti
4 )
Celkem n-1 nejlepsi pfipad
testu (n2 - n)/2 nejhorsi p¥ipad
(n2+n-2)/[4 =06(n% |orumérny pfipad
- J
4 )
Celkem 2n - 2 nejlepsi pfipad
presunu (N2 +n-2)/2 =06(n?) nejhorsi pripad
(n2+5n-6)/[4 =062 \pramérny pfipad
- J

¥

Asymptoticka slozitost INSERTION-SORT je O(n2) (!)
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Datové struktury a algoritmy

BUBBLE-SORT
bublinkoveé razeni
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BUBBLE-SORT
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Datové struktury a algoritmy

BUBBLE-SORT
[ Faze 1 ] U
Z E
N %
(Faze 2 )

1
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BUBBLE-SORT

(Faze 2 )

(Faze 3 |
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BUBBLE-SORT

(Faze3 |
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BUBBLE-SORT

for (lastPos = n-1; lastPos > 0; lastPos--)
for (J = 0; j < lastPos; j++)
if (a[j] > al[j+1]) swap(a, j, j+1);

Shrnuti

Celkem

testd ] { (n-1)+(n-2)+...+2+1= é(n2 —n) =0(n?

4 B

] 0=06(1) nejlepsi pripad

Celkem

presunu 1

2
E(n -n) =0(n?) nejhorsi pfipad

Asymptoticka slozitost BUBBLE-SORT je O(n?)
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Datové struktury a algoritmy

SHELL-SORT
razeni se snizujicim se prispevkem
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SHELLSORT nebo téz razeni se snizujicim se prirustkem je radici
algoritmus zalozeny na principu bublinkového vkladani, ktery
objevil a v roce 1959 publikoval

V nékolika pruchodech se radi prvky od sebe stejné vzdalené
pomoci bublinkového vkladani. Vzdalenost prvkl od sebe
(krok) se pak postupné snizuje, az je rovna jedné, tj. klasicky
BUBBLESORT.

Bublinkové razeni porovnava a vymeénuje sousedni prvky.
SHELLSORT se snazi nejprve vymenit prvky vzdalenéjsi a teprve

poté prvky blizsi. Vzdalené prvky pak nemusi ,,probublavat®
celym polem.

Prakticky problém je stanoveni ,déelky” kroku.
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Datové struktury a algoritmy

Implementace v Jave

public static void shellSort(int[] a) {
for (int krok = a.length / 2;
krok > O;
krok = (krok == 2 ? 1 :
(int)Math.round(krok / 2.2))) {
for (int i1 = krok; i < a.length; i++) {
int temp = a[i];
for (int j = i;
j >= krok && a[j - krok] > temp;
j -= krok) {
a[j] = a[j - krok]; // prohod prvky v nespravném
a[j - krok] = temp; // porfadi
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V eV Y/

kroku. Kerninghan a Ritchie ve své implementaci pouzivali
krok n/2, ktery pak postupné délili dvéma.

Zde je pouzita uprava kroku koeficientem 2.2 podle Marcina
Ciury, coz se zda vést k nejlepsSim vysledktim.

SHELLSORT je nestabilni fadici metoda (tj. nezachovava plvodni
poradi dvou prvku se stejnym klicem.

Casova sloZitost metody SHELLSORT je pfiblizné rovna n32. Tim
se zdd byt nejlepsi v kategorii metod slozitosti ®(n?).
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QUICK-SORT
e | I

Sir Charles Antony Richard Hoare

- /

C. A. R. Hoare: Quicksort. Computer Journal, Vol. 5, 1, 10-15 (1962) j
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Datové struktury a algoritmy

Rozdél a Panuj! Divide & Conquer! Divide et Impera!

{} "Jejich" prace
. {} nase prace

Rozdéll |

\V

n . 1
(\vyres Eastetnou dlohu ) (\vyres gastecn

ou Glohu j

( slug!
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QUICK-SORT

E\/Iyélenka j C Divide & Conquer! j
4 | - - - - - | - - - | | N\

([ stat | MAIKIDIRBIT oldlulzlE
o, L l I I I | I | . | I ] I I )

Z@i |

4 / N\
o) | EEEDETRPTRE
Velka J l | I | | I
| Rozdal!
SRdadaiiinid
s
L Maliél Velli<é y
/ /
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QUICK-SORT
| |

/
- - N . . . . . . )
Dve | ElA KD 3 |B
samostatne | | |
ulohy | | I
\ ) (Rozdell ) /[Rozdell
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Ll [ [ |
o i % o i i %
o \ l/ ™ e l/ ™ e l/ ™ e l/ ™
Ctyri B 1A D K |3 |E M fo IR ullz Ir
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Datové struktury a algoritmy

QUICK-SORT

ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ

Opanovano!
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Datové struktury a algoritmy

QUICK-SORT

{ Déleni J
( pivot |

S < 0 < 00n-
4 )

D 'lR I'B T o | 'lu E IE
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QUICK-SORT

[

Déleni ]
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QUICK-SORT
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QUICK-SORT

[ Déleni j
4 erade,, )
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QUICK-SORT

[ Déleni
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QUICK-SORT

[

Déleni
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QUICK-SORT

[
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QUICK-SORT

[ Déleni
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QUICK-SORT

void gSort(Item a[], int low, int high) ({
int iL = low, iR = high; <:Ei
Item pivot = a[low]; -~y
[ Sl
while (a[il] < pivot) iL++;
while (a[iR] > pivot) iR--; gelen, pune,,

if (L < 1R) TR L) Sumodr S
swap (a,iL, iR);--“ P ;‘ .qué

lL'l“l‘,' iR-- M i i i 1 1

}

else *,M‘ “\sssss“ ~c‘
. . . . . ®
if (iL == iR) { iL++; iR--;} ALY

} while( iL <= iR);
2 =="

if (low < iR) gSort(a, low, iR); [ 0 ]
if (iL < high) gSort(a, iL, high); Rozdel!
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QUICK-SORT

Levy index se nastavi na zaCatek zpracovavaného useku pole, pravy na
jeho konec, zvoli se pivot.
Cyklus (rozdéleni na ,malé" a ,velké") :
Levy index se pohybuje doprava
a zastavi se na prvku vetsim nebo rovném pivotovi.
Pravy index se pohybuje doleva
a zastavi se na prvku mensim nebo rovném pivotovi.
Pokud je levy index jesté pred pravym,
prislusné prvky se prohodi,
a oba indexy se posunou o 1 ve svém smerul.
Jinak pokud se indexy rovnaji,
jen se oba posunou o 1 ve svém smerul.
Cyklus se opakuje, dokud se indexy neprekfizi,
tj. pravy se dostane pred levého.
Nasleduje rekurzivni volani (zpracovani ,malych" a ,velkych" zviast)
na usek od zacCatku do praveho(!) indexu vCetnée
a na usek od leveho(!) indexu v€etné az do konce,
ma-li prislusny usek délku vétsi nez 1.
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QUICK-SORT

Asymptoticka slozitost

- N
Celkem ©(n-log,(n)) nejlepsi pfipad
pfesunu a testu

®(n-log,(n)) prumeérny pripad
®(n2) nejhorsi pripad
N ~S~— Jx =

Asymptoticka slozitost QUICK-SORT je O(n?), ...

...ale!:

“OC€ekavana” slozitost QUICK-SORT je ®(n-log,(n)) (!!)
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Datové struktury a algoritmy

Varianta QUICK-SORT

* Jedno rekurzivni volani v QUICK-SORT Ize nahradit iteraci (tail-
recursion):

QUICKSORT(A, p,r)

1 ifp=<r

2 g = PARTITION(A, p.r)
3 QUICKSORT(A, p.g— 1)
4 QUICKSORT(A, g 4+ 1,r1)

TAIL-RECURSIVE-QUICKSORT( A, p.r)

1 while p=<r

2 M Partition and sort left subarray.

3 g = PARTITION(A, p.r)

4 TAIL-RECURSIVE-QUICKSORT (A, p.g — 1)
5 p=gqg-+1
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N2 zpoma-

N N> N x 1og,(N) leni
N x10g,(N) |(1~{seq)

1 1 0

10 100 33.2 3.0] 3sec
100 10 000 6 64.4 15.1| 15sec
1 000 1 000 000 9 965.8 100.3| 1.5 min
10 000 100 000 000 132 877.1 752.6| 13 min
100 000 10 000 000 000 1 660 964.0 6 020.6| 1.5 hod
1 000 000 1 000000000000 | 19931568.5| 50171.7| 14 hod
10 000 000 | 100 000 000 000 000 | 232534 966.6| 430042.9| 5dnu
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Datové struktury a algoritmy

Stabilita razeni

Stabilni fazeni neméni pofadi prvku se stejnou hodnotou.

a4 )

Hodnoty X; jsou totozné

Neserazena data
Xb Xc Xa

Serad
Serazena data

" /
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. ™
zaznam: |Jméno | Piijmeni
N Y,
4 I
Vstup: seznam sefazen Vystup: seznam serazen
pouze podle jména podle jména i prijmeni
e + ) r
Andrew | Cook L ) Andrew | Amundsen
Andrew | Amundsen stabilni razeni Barbara | Amundsen
Andrew |Brown sefad’ zaznamy (| Charles | Amundsen
Barbara | Cook pouze podle (| |Andrew | Brown ‘
Barbara [ Brown pfijmeni Barbara [ Brown
Barbara | Amundsen > Charles | Brown $
Charles | Amundsen Andrew | Cook
Charles | Cook Barbara | Cook
Charles | Brown Charles | Cook
\_ J
L Poradi zaznamu se stejnym pfijmenim se nezménilo )

B6B36DSA, 2017, Lekce 4, 66/69



< ™
zaznam: |Jméno | Pfijmeni
- - J
s A
Vstup: seznam sefazen Vystup: puvodni poradi jmen
pouze podle jména je ztraceno
sefazeno
e + ) r
Andrew | Cook _ Barbara | Amundsen
Andrew | Amundsen QuickSort Andrew |Amundsen
Andrew | Brown @\. Charles | Amundsen
Barbara | Cook Lo (| Barbara |Brown I
Barbara | Brown serad zazdnlamy Charles | Brown
Barbara | Amundsen val’J-ZG pc’) © > Andrew | Brown $
Charles | Amundsen prijmenti Charles |Cook
Charles | Cook Andrew | Cook
Charles | Brown Barbara | Cook
\ %
L Poradi zaznamu se stejnym prijmenim se zménilo )
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Datové struktury a algoritmy

Stabilita nekdy zavisi na implementaci

4 N
E|D1 C{A{C, B, A, Dy, By 3 D3 Cg

Insert ~ Stabilni ‘
Bubble implementace

a )
BiyD; C{ A1 C, B, A, D, By 3 D3 Cy
f
Insert ~ Nestabilni QuickSort  Vzdy
Bubble implementace  Select Sort  nestabilni!!
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Datové struktury a algoritmy

The End
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