
  

Policeman

Jakub Kopřiva

Ondřej Krejčíř



  

Vize

Co chceme dělat?



  

Motivace

Proč to chceme dělat?



  

Požadavky



  

Součásti systému

Webová aplikace

Robot - navigátor



  

Diagram tříd



  

Diagram tříd



  

Diagram tříd



  

Diagram tříd



  

Problémy

Dva nezávislé systémy

Jak aktualizovat a sdílet informace?

Bezpečné použití



  

Centralizace vs decentralizace

Nezávislost robotů

Rychlost šíření informací

Cloudové řešení



  

Nasazení



  

Komunikace



  

Bezpečnost uložení dat

„Otevřená databáze“ vs DB API

Neukládat data o pohybu uživatelů



  

Možnosti systému

Možná prostředí pro nasazení

Možnosti použití

Výhody systému



  

Rozšíření

Použití více robotů/terminálů

Propojení s dalšími datovými servery
(například s KOS pro získání rozvrhu)



  

Děkujeme za pozornost

147.32.216.49
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