PKR Test-02 CZ - ukazka Jméno: Body:

1. Méjme manipulator se ¢tyimi osami pohybu, jak ukazuje obrazek. Do obrazku
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(a) zakreslete souradné soustavy téles podle Denavit-Hartenberg notace;
(b) uved'te tabulku hodnot parametriu Denavit-Hartenberg notace.

2. Méjme osu pohybu prochézejici body [O 0 1]T a [1 1 1}T. Najdéte osu rotace prislusejici
matici rotace toho pohybu.

3. Vydeélte polynom f = z?y2z?> +y + 1 polynomy f; = xyz? —axyz +x, fo = v + vz pii
T >lex Yy Slex ?-
4. Zkonstruujte Groebnerovu bazi pro nasledujici soustavu
By+atyz—a> = 0
zy+yz—1 = 0
r+z—1 =0

Soustavu vyteste.

K teseni pouzijte dalsi papiry. Podepiste je a prilozte je.



