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Reseni ulohy

Program a jeho funkcnost
® Programy funkéni, vzrostla spolehlivost (jen mélo neuspélo na poprvé).
¢ Segmentace v HSV s 18 a vice prahy (zminéno jako nevhodné feseni).
® Experimenty (ovéreni funkénosti) bylo zastoupeno pomérné malo.

® O dlohu 3 se pokusil pouze jeden tym. Funkénost byla omezena.

Pocet reseni

Uloha 1 | Uloha 2 | Uloha 3 | Zelené || Celkem

Predtermin 0 10 1 11 11

Konec semestru 0 5 1 5 6

Problémy reseni - jen obcCasné
® Problém rozmysleni algoritmu

® Zotaveni z chyby
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Technicka zprava

Obecné pFipominky
@ Uroven odevzdanych zprav se zlepsila.
® Funkcnost kédu (kvalita) mnohdy odpovida kvalité zpravy.
¢ Uroven & mira detailii se ¢asto ve zpravé méni (snizuje se ke konci).

® Posuzovano kriticky, zadna ze zpravy nesplnuje “Rizny pohled na obsah zpravy”.

Ruazné pohled na obsah zpravy

1. Text a ddaje ve zpravé musi umoznit Uplnou implementaci navrzenych metod a
algoritmii. Clovék se stejnym vzdélanim jako autor (naptiklad spoluzak) by mél byt
schopen podle technické zpravy algoritmus znovu implementovat se stejnym
chovanim a vysledky.

2. Popis a uvedené hodnoty musi byt dostacujici pro posouzeni spravnosti a funkcnosti
navrzenych metod a algoritmi jinym technikem s podobnym vzdélanim.

3. Obsah zpravy by mél presvédcit ¢tenare o funkénosti implementovaného reseni
(peclivé popsané experimenty, vysledky, grafy). Musi umoznit opakovani experimentd.
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Casy prijezdu drahy

Tym (&lenové) Uloha | Po&. uk. | Zelené

Bartiinék, Holub 2. 6 ano 3:27
Kotlarova, Kunst, Meciar 2. 6 ano 3:32
Chaloupkova, Mironov, Pazout || 2. (3.) 6 ano 3:40
Blanar, Mlejnecky, Vodstrcil 2. 6 ano 3:55
Marecek, gvejda, Trtik 2. ¢ ano 4:05
Bergman, Fink, Hohne 2. 6 ano 4:11
Kahoun, Machackova, Pilc 2. 6 ano 4:16
Cetlovsky, Martisko, Mihulka 2. 6 ano 4:48
Bina, Gabriel, Matonickin 2. 6 ano 5:07
Trdla, Vita, Vorlicek 2. 6 ano 5:46
Novotny, Rizicka 2. 6 ne 5:53
Kleinbauer, Stas3akova, Sviga 2. 6 (uzn. 5) ano 6:57
Barton, Jirik, Kahanek 2. 3 ano 2:41
Erben, Hudec,Pinkas 2. 3 ano 2:50
Hlavaty, Kamler, Novak 2. 3 ano 4:35
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Moznost letni brigady

Zakladni informace

¢ CVUT v Praze, CIIRC, oddé&leni: Robotics and machine perception (RMP),
skupina: Robot perception (ROP)

® 3-6 tydnl, mozné rozdélit dle Vasich moznosti
® https://www.ciirc.cvut.cz/teams-labs/rmp /rop/
summer-student-internship-in-rop-group-in-2024 /
Vybrana témata
Spojovani snimki optickych mikromodulii [Krsek]

Planovani trajektorie pro svarovaci robot [Smutny] — planovani trajektorie
s omezenimi (rychlost, prekazky) pro robot s vétsim poctem stupni volnosti (9D).

Multimodalni integrace dat [St&panova] — mame nelplnou informaci z jazyka, gest,

VvV /

apod. a snazime se zjistit, jakad je nejpravdépodobnéjsi interpretace.

Posuzovani podobnosti objektii [St&panovd] — méFeni podobnosti na zaklad& vlastnosti
objektl a vyuziti této informace pro vykonavani tloh robotem (priklad mycka).
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