
Verilog – příklad – behaviorální popis

module gates (input [3:0] a, b,

output [3:0] y1, y2,y3, y4, y5);

assign y1 = a & b; // AND

assign y2 = a | b; // OR

assign y3 = a ^ b;     // XOR

assign y4 = ~(a & b);  // NANDassign y4 = ~(a & b);  // NAND

assign y5 = ~(a | b); // NOR

endmodule
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Založení nového projektu v prostředí Xilinx IDE

New Project... 
nebo 
File -> New Project
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Založení nového projektu v prostředí Xilinx IDE

Pojmenujeme a vybereme
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Pojmenujeme a vybereme
adresář pro ukládání
projektu



Založení nového projektu v prostředí Xilinx IDE

Není důležité.. 
(Vaše projekty nebudou 
implementovány ve 
fyzickém HW)
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Vybereme simulátor ISim, 
nebo alternativně ISE Simulator



Popis tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

Project -> New Source...
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Popis tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

1. Verilog Module

2. Název souboru: prvni_obvod
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3. Umístění



Popis tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

vstupy
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výstupy



Popis tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE
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Finish



Popis tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

Obrazovka po 
úspěšném vytvoření

nového projektu
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nového projektu



Popis tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

Dopsání popisu obvodu:
assign y1 = a & b;
assign y2 = a | b;
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assign y2 = a | b;
assign y3 = a ^ b;  
assign y4 = ~(a & b);
assign y5 = ~(a | b);



Verilog – simulace – Obecně

• Krok první – „zapouzdřit“ simulovaný obvod do modulu 
bez vstupů a výstupů

• Krok druhý – vytvořit vnitřní proměnné tohoto modulu 
(reg, wire) pro nastavování vstupů (reg) a sledování 
výstupů (wire) simulovaného obvodu

• Krok t řetí – přiřazení vytvořených vnitřních proměnných • Krok t řetí – přiřazení vytvořených vnitřních proměnných 
vstupům a výstupům simulovaného obvodu

• Krok čtvrtý – specifikace časové posloupnosti stimulů 
obvodu
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Verilog – simulace – Obecně`timescale 1ns / 1ps
module test();

reg a, b;   // vstupy
wire c;      // výstupy

nazev_simulovaneho_obvodu   pojmenovani _instance(
.a(a), 
.b(b), 
.c(c), 

žádné vstupy ani výstupy

vytvoření vnitřních proměnných

vytvoření instance 
simulovaného 
obvodu a přirazení 
vnitřních 
proměnných 
vstupům a výstupům 

Signály s tečkou před jménem jsou 
názvy signálů uvnitř simulovaného 
obvodu, zatímco v závorkách jsou .c(c), 

);
initial begin

a = 0;
b = 0;

end
always #40 a = ~a;
always #80 b = ~b;

endmodule
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vstupům a výstupům 
simulovaného 
obvodu

obvodu, zatímco v závorkách jsou 
názvy vnitřních proměnných

inicializace vstupů

Všechny always bloky (vícero příkazů pro 
jeden always se ohraničuje mezi begin a 
end) jsou vykonávány současne…

invertuj b každých 80 ns



Simulace tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

1. Project -> New Source, nebo použít ikonu..

2. Verilog Test Figure
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3. Název souboru pro
definici stimulů pro obvod



Simulace tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE
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Nastavení asociace (který obvod 
chceme simulovat..)

Next



Simulace tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE
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Finish



Simulace tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

Předpřipravené.. (Netřeba měnit)

Dopsání vnějších stimulů 
obvodu (lze to i lépe.. Viz str.17):
a = 4'b0000; // binárně

b = 4'b1111;
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b = 4'b1111;

#100; // pozastavení na 100 jednotek

a = 15; // dekadicky

b = 0;

#100;
a = 4'hF; // hexadecimálně

b = 'hF;



Simulace tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE

1. Výběr: Behavioral Simulation

3. Simulate Behavioral Model

2. Výběr souboru: test
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3. Simulate Behavioral Model
(Behavioral Check Syntax se provede 
automaticky)



Simulace tohoto obvodu v prostředí Xilinx IDE
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Výsledek simulace…


