NEJDELSi CESTY Z UZLU DO UZLU

Ohodnoceni Strom DAG Graf s cykly
hran

Jakékoli orientovany i jen orientovany i neorientovany
ohodnoceni neorientovany |orientovany

nebo i Zadné
BFS, topologické | NP-tézké
O(N+E) = ®(N) |razenia DP,
O(N+E)




NEJKRATSI CESTA z uzlu do uzlu
Ohodnoceni Strom DAG Ridky graf Husty graf
hran s cykly s cykly
orientovany i orientovany i
Nezaporné neorientovany neorientovany
ohodnoceni
orientovany i |jen orientovany | Dijkstra Dijkstra
neorientovany s prioritni frontou, | bez prioritni fronty,
topologické O((N+E) logN) O(N?)
BFS, fazeni a DP,
Nékteré hrany O(N+E) = O(N) |O(N+E) orientovany: Bellman-Ford, O(N*E)
zaporné, ale bez
zapornych cyklu neorientovany: Prevod na ulohu
(tzv. konzervativni "Minimum Weight T-Join",  O(N3),
ohodnoceni) nad ramec zakladniho kursu,
viz [KorteVygen, str.278].
orientovany i neorientovany
nedefinovano nedefinovano
NP-tézké, kdyz predpokladame nejkratsi
cestu bez cykld, jinak feSeni nedefinovano

Bernhard Korte, Jens Vygen: Combinatorial Optimization, Theory and Algorithms, 3rd edition, Springer-Verlag, 2006.



"Ridky" graf: |E| € O(N2/logN) "Husty" graf: |E| € (N2 / logN)

Drobna vyjimka pro negativni konzervativni ohodnoceni:
Pokud jen mosty maji negativni vahy, Ize pouzit DijkstrQv algoritmus.



