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Poznate je?

Kybernetika a robotika
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Kybernetika a robotika

1. NASA/JPL Robotics
Intro and History
Richard

Mobiity & Robatic Systems Secton
NASA'e J#t Procuimion
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% Program kybernetika a robotika

Kybernetika a robotika
Kde se informatika propojuje s realnym
svetem, cyber-physical systems, chytrost i hmota

Kybernetika, robotika, automatickeé fizeni,
merici technika, kosmické a letecké systémy

Mezioborovost a systémovy pristup,
pritom konkrétni dnes fungujici aplikace

Uplatnénije vsude: prumysl i medicina, Zemé i Mars,
teorie i praxe, obri systémy i nano-roboti

Dnes ma kazdy pocitac, zitra bude mit kazdy robota



% Hlavni rysy programu

Kybernetika a robotika

Navaznost na nas vyzkum svetove urovne
Skutecné moderni program - obsahem i formou

Tvorivost — moderni laboratore, mladi ucitelé

Osobnosti svetoveho formatu: prezident IFAC,
inzenyri z firem Honeywell, Rockwell Automation,...

Flexibilita, volitelnost a otevrenost

Stejné pomucky a ucebnice jako maji studenti
v EU, USA Ci Asii = vasi budouci konkurenti



% Hlavni rysy programu

Kybernetika a robotika

Naucite se nejen tvorit a konstruovat, ale také
komunikovat a spolupracovat, prezentovata prodat

Absolventi snadno najdou zameéstnani u nas i ve svete

Na konci studia vam pomuzeme navazat kontakt
s prumyslovymi firmami

UZ béhem studia muzete spolupracovat na firemnich
projektech. Uz béhem studia si mUzete privydélat.

Nasi absolventi nejsou jednostranni
a to je jejich konkurenc¢ni vyhodou.



Obor Robotika

Kybernetika a robotika

Perspektivni obor, nauci postavit a ridit inteligentni stroj
kybernetika (informace, jeji prenos a vyuziti, modely)
uméla inteligence (znalosti, rozhodovani, poc. vidéni)
robotika (primysl, medicina, domacnost)
distribuované systémy (prostor, ¢as, komunikace)

Vyuka na skutecnych robotech a problémech

Uplatnéniv hi-tech prumyslu a Spickovém vyzkumu

Aldebaran Rob
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Obor Systemy a rizeni

Kybernetika a robotika

Informatika + realita: modelovania navrh,
algoritmy, SW | HW, site a komunikace,
distribuovane a vestavene systemy,
automaty, roboti, internet véci

Automatickeé fizeni je vSude: auta, letadla,
rakety, vyroba, nano | bio, med. | ekonomika

Ridici poc¢itad: pozoruje, mysli a jedna

Moznost pokracovat i v evropskem programu

SpaceMaster
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Senzory a pristrojova tech.

Kybernetika a robotika

Senzory, site, pristroje
pro letadla, auta, satelity, inteligentnidomy
bezpecnostniaplikace, prumysl, obranu
i geofyzikalni prizkum
Meérici a testovaci technika, diagnostika
Grafickeé programovanl virtualni prlstrOJe




Roboti — hrani hned na zacatku

Kybernetika a robotika

Sestavte si vlastniho robota
a vyhrajte sud piva

Seznamte se s robotikou formou
experimentu a uloh

Ukazeme vam zaklady rizeni,
Zpetné vazby, pracise senzory
Cekd vas tvlréi inZzenyrska prace,
ale taky napéti, zabava
a prace v tymul!



Robosoutéez aneb Grand finale

Kybernetika a robotika




% Program kybernetika a robotika

Kybernetika a robotika

To neni obycejna informatika,
to je informatika pro
realny svet
Studujte Kybernetiku
a informatiku, pak

Naucte stroje vnimat,

myslet, rozhodovat a ridit P]flj dte
Naucte je zlepsit svét StUdovat
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Kybernetika a robotika

PFi studiu oborl Ize vybirat z nasledujicich skupin pf

22 povinnych predmaétd

8 oborovych pfedmétd

6 volitelnych pfedmétu

Laboratorni predmét v prvnim rocniku

Bakalarska prace

Bakalaisky program Kybernetika a robotika,obor Systémy a fizeni

Semestr

1(2)

2()

3(2)

4(L)

5(2)

6(L)

Pruchod studiem

Predméty Predméty oboru
programu (P) (PO)
AOBO1LAG Z A3BOTMA1 Z
4p+2s AT Tl
Linearni e
Algebra Matematika 1
AOBOTLGRL A3BOIMA2L
3p+2s 4p+2s
Logika a grafy Matematika 2
A3BO2FY2Z A3B31EOPZ
3p+2l 4p+2c
Fyzika 2pro  Elektrické
KyR obvody a prvky
A3B33KUIL  A3B330SDL
2p+2c 3p+2c
Kybernetikaa Operacni
uméla systémy a
inteligence databaze
AOB16PRs 7 A3B38DSYZ
0p+2S ae i
Prezentacni Dlsttn:bno;ane
dovednosti sys_'en.w B
pocitacové sité
A3B35BAPL A3B35APEL
0p+28i 2p+2|
Bakalaiska  Aplikovana
prace elektronika

Volitelné
predméty (PV)

A3B99RO Z
1p+2l
Roboti

A3BO2FY1 L
4p+2|

Fyzika 1 pro
KyR
AOB35SPS Z
3p+2l
Struktury
pocitacovych
systémi
A3B35ARI L
4p+2|
Automatickée
fizeni

Projekt

Volitelny
predmét

AOB36PR1 Z
2p+2c
Programovani 1

A3B31TES L
3p+2c
Teorie signald

AOBO1PSI Z
4p+2s
Pravdépodobnost,
statistika a teorie
informace

A3B38SME L
3p+2l
Senzory a méreni

A3B35MSD Z
2p+2|
Modelovani a

Humanitni
predméty,
Anglické kurzy

AOB36PR2 L
2p+2¢c
Programovani 2

AOB16EPD Z
2p+2s
Ekonomika
podnikani

ADB36APO L
2p+2
Architektura

2 Volitelné
predméty



Kybernetika a robotika

Pruchod studiem

Bakalaisky program Kybernetika a robotika, obor Robotika

Semestr Pfedméty programu (P)

1)

2()

3(2)

4(L)

5(2)

6(L)

AOBO1LAG Z
4p+2s
Linearni Algebra

A3BOTMA2 L
4p+2s
Matematika 2

A0BO1PSIZ

4p+2s
Pravdépodobnost,
statistika a teorie
informace
A3B33KUI L

2p+2c

Kybernetika a uméla
inteligence

AOB16PRS Z
Op+2s
Prezentacni
dovednosti

Bakalaiska prace

Predméty oboru  Volitelné

(PO) predméty (PV)

A3B0O1IMA1 Z AOB36PR1Z

4p+2s 2p+2c

Matematika 1 Programovani 1

A3BO2FY1L AOB36PR2 L

4p+2| 2p+2c

Fyzika 1 pro KyR  Programovani 2
AOB35SPS Z

A3B02FY2 7 3p+2|

3p+21 Struktury

Fyzika 2 pro KyR  pocitacovych
systémiu

A3B330SD L A3B35ARIL

3p+2c 4p+2]

Operacni systémy Automatické

a databaze fizeni

A3B38DSYZ

4p+2|

Distribuované Projekt

systémy a

pocitacove sité

A3B35APE L

2p+2l : o

Aplikovana L’;’@'e'ﬁ'g

elektronika

A3B99ROZ Humanitni

1p+3l predmety,
Roboti Anglické kurzy
AOBOLGRL  pp3q1Es L
3p+2s 3p+oc
Logika a Tp 2 o
i eorie signali
AOB16EPDZ A3B31EOP Z
2p+2s 4p+2c
Ekonomika Elektrické
podnikani obvody a prvky
A3B38SME L A3B33ROB L
3p+2| R
Senzory a 29+2c

il Robotika
méfeni
A3B33DRRZ
2p+2¢c s
Dz 21cHehé
fizeni roboti P

Bakalarsky program Kybernetika a robotika, obor Senzory a pfistrojova technika

Predméty programu
P)

AOBO1LAGZ

4p+2s

Lineami Algebra

A3BOIMA2 L
4p+2s
Matematika 2

Semestr

1@

2(L)

AOBO1PSIZ
4p+2s
Pravdépodobnost,
statistika a teorie
informace

A3B33KUI L

2p+2c

Kybernetika a uméla
inteligence

3(2)

4()

AOB16PRS Z
Op+2s
Prezentacni
dovednosti

5(2)

QL) Bakalarska prace

Predméty oboru  Volitelné

(PO) predméty (PV)

A3BO1MA1 Z AOB36PR1Z A3B99RO Z Humanitni

4p+2s 2p+2¢c 1p+3l predméty. Anglické

Matematika 1 Programovani 1 Roboti kurzy

AOBOTLGRL  AOB36PR2L  53202FYLL AspsiTes(

3p+2s 2p+2c szika o 2p+2¢c

Logikaagrafy  Programovani 2 Kny Pro 1oorie signali
AOB35SPS Z A3B31EOP Z

A3B0O2FY2Z 3p+2| 4p+2c 2—3;8_-21:—E-@ =

2p+2¢c Struktury Elekrticke Elnicamikn

Fyzika 2 pro KyR pocitacovych  obvody a podnikani
systému prvky

AIB330SDL  a3p3saRiL  A3B3gsme L ASB3SMMPL

Hpr2c ap+2l 3p+2l A

Ops. racm Automatické Senzory a Hlkrogr oresoiya

systemy a fizeni méreni mikrofadice v

databaze pristroj. technice

%és_laps_vz A3B38PRT Z

Distribuované  Projekt 2‘,"; 2'| ova 2Volitelné

systémy a .. predméty

e e technika

pocitacove sité

A3B14EPR Z

2p+21

Bekiricks Volitelny

pohony pro predmét

automatizaci a
robotiku



