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Narozen 3. ledna 1979 v Karviné, Česká republika, ženatý – 2 děti.  

 

Vzdělání 
 

2003 – 2010 České vysoké učení technické v Praze – Fakulta elektrotechnická 

doktorské obor Umělá inteligence a biokybernetika 

 

1997 – 2003 České vysoké učení technické v Praze – Fakulta elektrotechnická 

vysokoškolské obor Technická kybernetika 

 

1993 – 1997 Střední průmyslová škola elektrotechnická, Havířov 

středoškolské obor Elektronické počítačové systémy 

 

Zaměstnání a stáže 
 

září - říjen 2010 výzkumný pobyt v Technickém centrum amerického Úřadu pro civilní letectví 

 William J. Hughes Technical Center, Federal Aviation Administration (FAA), 

 Atlantic City, USA 

 

od roku 2003 Vědecký pracovník na Českém vysokém učení technickém v Praze 

 Fakulta elektrotechnická 

 

Ocenění 
 

2011 Cena Antonína Svobody za nejlepší disertační práci roku 2010 od 

 České společnosti pro kybernetiku a informatiku 

 

2007 člen týmu oceněného Cenou inženýrské akademie České republiky za 

 multi-agentní platformu Agelobe 

 

2005 ocenění příspěvku na mezinárodní konferenci cenou 

 The 2005 IEEE/WIC/ACM International Conference on Intelligent Agent 

 Technology – The Best Demo Award 

 

2004 ocenění příspěvku na mezinárodní konferenci cenou 
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Zavedl nové předměty a vyučuje v řádném studiu předměty Architektury softwarových systémů a 
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Podílí se na výchově nových doktorandů jako školitel specialista a vede také řadu bakalářských a 

diplomových prací 
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Publikační činnost 
 

Pravidelná publikační činnost. David Šišlák je autorem čtyřech článků v impaktovaných časopisech, 

jednoho v mezinárodním recenzovaném časopise, pěti kapitol v mezinárodních knihách, jedné 

kapitoly v české knize a celé řady příspěvků ve sbornících mezinárodních konferencí. Dále je také také 

hlavním autorem US patentu. Seznam publikací je přiložen k životopisu. 

 

 

Členství v programových výborech 
 

International Conference on Automated Planning and Scheduling 

International Conference on Agents and Artificial Intelligence 

German Conference on Multiagent System Technologies 

Multi-agents based Applications for Sustainable Energy Systems 

International Conference on Industrial Applications of Holonic and Multi-Agent Systems 

 

 

Recenzent příspěvků impaktovaných časopisů 
 

ISSN 0968-090X Transportation Research Part C: Emerging Technologies, Elsevier 

 

ISSN 1541-1672 IEEE Intelligent Systems, IEEE 

 

ISSN 1524-9050 IEEE Transactions on Intelligent Transportation Systems 

 

ISSN 1094-6977 IEEE Transactions on System, Man, and Cybernetics – Part C: Applications and 

 Reviews, IEEE 

 

 

Granty 
 

Dlouhodobě se podílí na přípravě nových grantových přihlášek a podílí se na řešení celé řady 

tuzemských i mezinárodních projektů.  
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