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Cilem je stabilizovat ¢eskou terminologii pouzivanou v pfedmétu Trojrozmérné
pocitacové vidéni. Slovnicek je urcen prevazné pro Ceského studenta, ktery se
potfebuje rychle orientovat v anglicky psanych materidlech. Neni vycerpavajicim
slovikem, obsahuje zejména hesla, u kterych ¢esky ekvivalent neni zfejmy ¢i kolisa
a dale hesla, u kterych nevymyslime ¢esky preklad a standardné pouzivame formy
prejaté z anglictiny.

Pro usnadnéni vyhledavani v situaci ,nemohu si vzpomenout® jsou i v anglicko-
Ceské Casti hesla fazena jak podle zakladniho anglického slovosledu, tak podle
podstatného jména.

Neéktera hesla jsou struéné vysvétlena, ale jen v anglicko-Ceské ¢asti.



absolute quadric — cyclopean camera
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pinhole camera — tentative correspondences

pinhole c.
camera orientation

camera resectioning

camera system

chirality

chirality constraint

circular points
conic
calibrating c.

connected graph (k-connected
graph)

consensus maximization
constraint

chirality c.

ordering c.

uniqueness c.
contour

occluding c.

self-shadow c. (terminator)

correspondence

correspondences

tentative c.

dirkova k.
orientace kamery

resekce kamery urceni projekéni
matice ze znamych bodt

systém kamer

chiralita znaménko +1 pro body
pfed kamerou a —1 pro body za
kamerou

podminka chirality podminka
urcujici, Ze scéna je pred kamerou

kruhové body
kuzelosecka

kalibracni k.

souvisly graf (k-souvisly graf)

maximalizace konsensu

podminka chirality viz téz
chirality constraint

podminka uspotradani

podminka jednoznacnosti

hranice zékrytu

hranice stinu na osvétleném
télese, terminator

korespondence korespondence
indukovand pohybem kamery (viz
téZ match)

korespondence

predbézné k.



cross-ratio — exterior orientation (of camera)
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extrinsic parameters (of camera) — isophote
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Lambertian apex — mutual occlusion
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occluding contour — circular points
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polar — relative orientation (of camera)
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resectioning — uniqueness constraint
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vanishing line — winner-take-all
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absolutni kvadrika — dvojpomeér

Cesko-anglicka ¢ast
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epipdl — rektifikacni homografie
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hranice stinu na osvétleném télese, terminator — kvadrika
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absolutni kvadrika — relativni orientace (kamery)
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orientace kamery — primitivni rektifika¢ni homografie
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primka — strukturalni nejednoznacnost
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systém kamer — ohniskova vzdalenost
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zakryt — soudkovité zkresleni
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