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Reseni ulohy

Program a jeho funkcnost
® Programy jsou vétSinou funkéni a splnuji zadani.
® Hodné tymi se pokusilo o experimentalni hodnoceni.

® Ulohu 3 ¥edi jeden tym. Zatim jsem nevidél vysledek.

Pocet reseni

Uloha 1 | Uloha 2 | Uloha 3
Predterminu 3 5 0
Konec semestru 1 3 1

Problémy reseni
® Problém rozmysleni a Gplnosti algoritmu

® Zotaveni z chyby
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Technicky zprava

Obecné pFipominky
® Uroven odevzdanych zprav se meziro¢né zlepsila.

® Bodové hodnoceni a dosazitelné zndmky jsou predem znamy.
Uloha 2 odevzdana v rddném terminu neodpovidd zndmce A.

® Uroven ¢i mira detailli se Casto ve zpravé méni (zhorsuje ke konci).

® Posuzovano kriticky, zadna ze zpravy nespliiuje “Rizny pohled na obsah zpravy".
Rizny pohled na obsah zpravy

1. Text a Udaje ve zpravé musi umoznit Uplnou implementaci navrzenych metod a
algoritmii. Clovék se stejnym vzdélanim jako autor (naptiklad spoluzak) by mél byt
schopen podle technické zpravy algoritmus znovu implementovat se stejnym
chovanim a vysledky.

2. Popis a uvedené hodnoty musi byt dostacujici pro posouzeni spravnosti a funkcnosti
navrzenych metod a algoritmi jinym technikem s podobnym vzdélanim.

3. Obsah zpravy by mél presvédcit ¢tenare o funkénosti implementovaného feseni
(peclivé popsané experimenty, vysledky, grafy). Musi umoznit opakovani experimentd.
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Rychlost reseni ulohy

Vysledny cas

Tym (&lenové) Uloha 2 | Uloha 1 | Pozndmka
Jackova, Stastny, Tran 2:06 —

Klivan, Vinklarek, Zelezny 3:40 X

Kinstler, Pavlin, Rubas 5:00 6:40

Kostak, Meisner, Mester 6:25 2:59

Jindrova, Malenicky 16 min 8 min

Klimt, Klouda, Vajskebr — 0:45

Pouze aktualni vysledky, nebyly zméreny Casy vSech tymii.
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Moznost letni brigady

Zakladni informace

¢ CVUT v Praze, CIIRC,
oddéleni: Robotics and machine perception (RMP),

skupina: Robot perception (ROP)

® 3-6 tydnl, mozné rozdélit dle Vasich moznosti

Dalsi informace

https://www.ciirc.cvut.cz/teams-labs/rmp/rop/rop-group-description /summer-internships-
for-students-in-2023/

Vybrana témata

¢ Motion imitating robotics [Krsek]
data processing (filtration), trajectory planning (approximation and resampling)

¢ Collection of dataset with robotic manipulator [Petrik]

e Program robotic manipulator (the mounted camera on the desired trajectories).

e Collect a dataset of images for object 6D pose tracking.

e Script/metrics for the dataset evaluation.
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